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概要 
本技術は、容量性負荷と誘導性負荷によって構成されるマイクロロボットを対象に、

最適エネルギーマネジメントを行います。容量性負荷である圧電アクチュエータの駆動

には高い電圧が、誘導性負荷である電磁アクチュエータの駆動には大きな電流が必要で

す。それらのアクチュエータの駆動に必要なエネルギーの移動、電圧と電流をどのよう

に制御すれば最も損失が少ないか、マイクロロボットが最適に制御されるかを明らかに

します。 

数ボルトの一次電池を駆動に適した電圧に変換する昇圧回路と、電荷を蓄積するキャ

パシタとセンサと、蓄積エネルギーを負荷に供給するスイッチ素子によるエネルギーマ

ネジメントを行う。一次電池の蓄積エネルギーを最後まで使い切ることができます。 

 

セールスポイント 

１．圧電アクチュエータ用高倍率昇圧

回路と、電磁アクチュエータ用定

電流回路。 

２．電気エネルギーの蓄積と放出を制

御するエネルギーマネジメント。 

 

企業等での活用例、今後の展望等 

１．低損失電力変換回路への展開。 

２．高倍率電圧増幅、高倍率電流増幅

への展開。 

 

SDGs、ゼロカーボンへの寄与  

 本技術シーズは、一次電池に蓄えられている電気エネルギーを適切に変換し、損失を

削減し、SDGs、ゼロカーボンの達成に寄与します。（SDGs目標 7番、9番） 
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