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担当教員：平松 誠治イベント運営，工作教室などを通
した主体的な行動力や説明力，科
学教育の普及活動の貢献をする

活動
内容

人型から4足歩行ロボットまで幅広い種類の機体を製作
ロボットの設計・製作を通して各種技術の習得
ワークショップやロボットの展示イベント等の

社会貢献活動への参加
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