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概要 
本技術は多自由度動作が可能なインチワームによって、位置姿勢の計測と制御を可能

にします。圧電アクチュエータはマイクロメートル以下の微小な動作を行うことができ

ますが、その動作はマイクロメートル以下と非常に小さいです。圧電アクチュエータを

用いたインチワーム型移動機構の動作範囲は広いのですが、単体のインチワームの動作

は１自由度に限られます。 

本技術は、圧電アクチュエータと電磁石を組み合わせた多自由度動作が可能な自走式

のインチワームの、位置と姿勢の計測と制御を行います。

圧電アクチュエータの伸縮と電磁石の吸着開放のタイミ

ングを制御することによって多自由度動作が可能になり

ます。これまでに６個の圧電アクチュエータを用いた並

進３自由度・回転３自由度の機構、３個の圧電アクチュ

エータを用いた並進２自由度・回転１自由度機構を開発

しており、カメラ画像による位置姿勢の計測と制御が可

能です。 
 

セールスポイント 

１． 多自由度位置決めが可能 

２． 圧電アクチュエータを用いるため精密微小動作が可能 

３． インチワームの原理を用いるため動作範囲が無制限 

 

企業等での活用例、今後の展望等 

１． 半導体製造装置・顕微鏡・精密加工装置などの産業基盤技術の開拓 

２． 大ストローク、超高分解能・超精密位置計測制御装置の実現 
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21技術シーズ集

工
学
部
電
気
学
科

工
学
部
応
用
化
学
科

工
学
部
機
械
学
科

工
学
部
土
木
工
学
科

工
学
部
建
築
学
科

経
営
学
部
経
営
学
科

情
報
科
学
部
情
報
科
学
科

基
礎
教
育
セ
ン
タ
ー

総
合
技
術
研
究
所

耐
震
実
験
セ
ン
タ
ー

地
域
防
災
研
究
セ
ン
タ
ー

エ
コ
電
力
研
究
セ
ン
タ
ー

E21 多自由度インチワームの計測と制御


